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核心技術一 Programmable Gradient Information 核心技術二 Real-time Multi-Task Vision Generalist

資訊瓶頸會導致深度神經網路在前饋階段丟失重要資訊，導致訓練
過程以錯誤資訊將輸入與輸出建立不可信賴的關聯。

我們將YOLOR擴展至優化器直接對梯度路徑建立先驗知識來驅動多
任務學習，並搭配可規劃梯度設計了Generalist YOLO。

H(X) > 𝐼(𝑋, 𝑓1 𝑋 ) > 𝐼(𝑋, 𝑓2 𝑓1 𝑋 > ⋯ > 𝐼(𝑋, F𝜃 𝑋 )

我們設計了可規劃梯度資訊來確保深度神經網路在前饋階段能保留
正確的重要資訊，以此訓練可信賴的深度神經網路。

可規劃梯度資訊包含兩個元件。(1)輔助可逆分支：將影像重複輸入
深層的層並進行監督訓練，藉此找回主架構中深層轉換丟失的重要
原始資訊；(2)多層次輔助資訊：確保將所有目標的輔助資訊傳送到
每一層，藉此避免中間層的特徵對部分目標產生偏見。

Detection Segment Panoptic Caption

metric APbox Apbox / APseg mIoU / PQ BLEU4

without PGI 52.5 52.3 / 42.4 39.0 / 39.4 38.8

with PGI 53.0 52.9 / 43.2 39.8 / 40.5 39.1

Generalist YOLO比目前最先進方法輕量17倍並快了135倍。

Model #Param. APbox APmask IoUsem IoUstuff PQpan B@4cap Accgnd

GiT-B [ECCV’24] 131M 46.7 31.9 47.8* - - 35.4+ 85.8

GiT-L [ECCV’24] 387M 51.3 35.1 50.6* - - 35.7+ 88.4

GiT-H [ECCV’24] 756M 52.9 35.8 52.4* - - 36.2+ 89.2

Generalist YOLO 45.5M 52.2 42.9 49.4 56.8 42.2 39.4 -

Model Ttotal Tbox Tmask Tsem Tstuff Tpan Tcap Tgnd

GiT-B [ECCV’24] 2589ms 359 1149 717 - - 272 92

GiT-L [ECCV’24] 5320ms 689 2451 1617 - - 424 139

GiT-H [ECCV’24] 8321ms 1053 3838 2703 - - 550 177

Generalist YOLO 61.5ms 61.5 -

看更多:

https://github.com/WongKinYiu/yolov9

https://arxiv.org/abs/2402.13616

https://github.com/WongKinYiu/yolov9
https://arxiv.org/abs/2402.13616

