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摘要

方法

SAM4MLLM: Enhance Multi-Modal Large Language Model for Referring 
Expression Segmentation. ECCV (2024).
Chen, Y.C., Li, W.H., Sun, C., Wang, Y.C.F., and Chen, C.S.

我們提出了一種創新的作法 (SAM4MLLM),結合了分割任意模型 (Segment Anything Model, SAM)
與多模態大語言模型 (Multi-Modal Large Language Models, MLLMs) 進行表達分割 (Referring
Expression Segmentation, RES)。我們的方法不需對現有模型架構進行過多的修改或加入額外的特
徵，而是使用了主動查詢的策略,與MLLM進行多輪對話,並生成 SAM所需要的提示詞 (Prompt)以
進行影像分割。我們提出了兩種對話流程來高效微調既有的 MLLM 分別為：提示點生成 (PPG) 以及
主動查詢提示點 (PQPP)，其中 PPG 的流程簡單直接，而 PQPP 則會和 MLLM 進行兩輪對話，可以
進一步提升分割表現。這兩種方法巧妙地結合了 SAM 的分割能力及 MLLMs 的強大語言理解與生成
能力, 在語言框架內實現了精細的影像切割, 更重要的是我們的作法不需在學習過程中增加過多的計
算成本，便可以在多個 RES資料集上展現我們方法的有效性與泛用性。
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Query: The ball that can only be hit into the hole at last.

Query: Something that the dog's food should be put into.

Query: Something used for contacting other people.

Query: The person who is most likely to be the girl's trainer.
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